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DUSUK GUGLU SERVO SURUCU AILESI

MLT Disiik Gicli Servo Siriict Ailesi, endistriyel servo uygulamalari ve CNC makineleri igin hassas konumlandirma, yiksek hiz ve
moment kontrol ézelliklerine sahip gelismis bir hareket kontroliini temsil etmektedir. Ayrica triinler, CNC ekseninin kesme kuvvetleri
altinda konumlanmaya devam etmesi gibi asiri yiik kapasitesi gerektiren gesitli goérev uygulamalari igin kullanilabilmektedir. Ek olarak bu
ailedeki drtinler konveyorler, bobinaj makineleri, pompalar, HVAC, yiizey taglama CNC, freze CNC ve torna CNC makineleri i¢in de
uygundur. Standart endistriyel pano boyutuna uygun ve saglam MLT sirtcdleri, son teknoloji endistriyel haberlesme secenegi,
sorunsuz motor ¢alismasi, gesitli geri bildirim segenekleri, otomatik ayarlama, yazilim analizi ve izleme araylzleri 6zellikleri ile 6n plana
citkmaktadir. Ayrica MLT servo siiriictler, MLT Motion GUI ve desteklenen CANopen ve EtherCAT® arayizleri araciligiyla
yapilandirilabilir. Ek olarak SMB servo siiriiciler, cesitli gereksinimler icin Modbus, CANopen ve EtherCAT® modellerini
desteklemektedir. EtherCAT® servo siriciler, veri yolu Gzerindeki senkron eksenler araciligiyla gok eksenli robotik ve CNC uygulamalari
icin gelistirilmistir. MLT CANopen ve EtherCAT® servo siriciler, DS402 global hareket kontrolii standardizasyonunu ve iglevlerini
desteklemektedir. MLT vservo siiriiciiler CiA ve ETG hareket kontrolii teknik 6zelliklerine gore gelistirilmistir.

Ozellikler

@ Yiksek hassasiyetli kontrol @ Elektronik ayarlanabilen digli orani

@ Yiiksek hizli motorlarda 5000 rpm ve %300'e kadar asiri @ MODBUS, Canopen, EtherCAT® Haberlesme Protokolii
ylk kabiliyeti

@ 17-21 bit BiSS mutlak ve 13 bit artirimli enkoder o ParEmeie ey (e sl ez

@ Open-Collector ve Line Driver pulse girigleri @ Celismis otomatik kazang ayarlama arayizi

@ Tork, hiz ve pozisyon kontrol modlarinda galisabilme @ Gercek zamanl sistem takibi igin osiloskop ekrani

@ Farkli sistemlerde kolay entegrasyon iglemleri igin otomatik @ PC yazilimi, dahili tus takimi ve display ile kolay devreye alma
kazang ayarlama islevi

Y Pl el v aelsh e @ Genis Hata Algilama Kabiliyeti ve Givenli Durdurma

@ Giivenilir ve hizl fieldbus destegi @ Kolay devreye alma ve bakim

@ CANopen ve EtherCAT® segenekleri DS402'yi destekler @ USB (izerinden GUI araciligiyla bellenim yiikseltmesini destekler

@ CANopen ve EtherCAT® segenekleri, robotik ve CNC uygulamala- @ Yiiksek hassasiyet ve yiiksek performans saglayan yiiksek bant
riigin ozellestirilmistir genisligi kontroll
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DUSUK GUGLU SERVO SURUCU AILESI

IMATLCEBIBOT | N

SERVO SURUCU MODEL ACIKLAMASI

SD LP XX DX X
Uriin Adi Glg Serisi Cikis Gici Giris Gerilimi & Faz Haberlesme Protokoll
Servo Siricl LV: Dusuk Gerilim 04: 400 W di: 220V 1-Faz/3-Faz M: Modbus
O7: 750 W d3*: 220V 3-Faz C: CANopen
10: 1 kW E: EtherCAT®
15: 1,5 kW

MLT DUSUK GERILiM URUN SERISi

Communication Protocol MODBUS CANopen EtherCAT® Closec Loop
M v X X v
C OPSIYONEL v X v
E OPSIYONEL X v v

*1500W siirticli tek faz ile beslendiginde Uk=%4, 16 Arms olan bir hat reaktord ile kullaniimalidir.



DUSUK GERILIMLiI SERVO SURUCU DIS GORUNUSU

G Konnektori

Ana gii¢ kaynagina, frenleme
direnci ve motor ¢ikisi baglamak

icin kullanilir. \

USB Baglantisi

Arayilz baglantisi igin
kullanilir.

Resolver Portu
Resolver baglantisi igin

kullanihr.
1/O Arabirimi
Harici bir kontrol Unitesine
(PLC) baglanmak veya
1/O sinyallerini kontrol
etmek igin kullanilir STO Portu
G[]yenlik b_utlonlarlnln Enkoder Arabirimi
baglantisi igin kullanilir.
Servo motorunun enkoderini
baglamak igin kullanilir.
SD LV XX
Uriin Adi Gerilim Serisi Gug Serisi
Servo Siriicl LV: Disiik Gerilim LP: Dustk Gig

MP: Orta Gig
HP: Yiksek Giig

Kontrol (Opsiyonel) Girig
Konnektori

Opsiyonel olarak 20V-80V
glic beslemesi icin kullanilir.

Toprak Terminali

Opsiyonel gili¢ kaynag
kablosunun erkani ve toprak
baglantisi igin kullanilir.

Seri Haberlesme Arabirimi

Servo Siriiciiyli RS232 veya RS485
seri haberlesme ile diger kontrol cihazlarina
baglamak igin kullanilir,

CANopen/EtherCAT® Haberlesme Arabirimi
CANopen/EtherCAT® haberlesmesi igin kullanilir.

XX

Cikis Akimi

10: 10 Amper
20: 20 Amper
30: 30 Amper

SMB DUSUK GERILiIM URUN SERISi

X

Haberlesme Protokoli

M: Modbus
C: CANopen
E: EtherCAT®

Communication Protocol MODBUS CANopen
M v X
© OPSIYONEL v
E OPSIYONEL X

EtherCAT®
X
X

Closec Loop
v
v



MLT DUSUK GERILIM SURUCU SERISi - MLT-SD-LV-XX-XX-X

TEKNiK OZELLIKLER MLT-SD-LV-LP-10-X MLT-SD-LV-LP-20-X MLT-SD-LV-LP-30-X
1

Giig Kaynagi

Fren

Pozisyon
Kontrol
Modu

Hiz
Kontrol
Modu

Tork
Kontrol
Modu

Kontrol &
Haberlesme

Dijital Giris
Dijital Cikis

Guvenli Koruma

Mekanik Olgiiler
& Sicaklik

Otomatik Ayar

Uriin Devreye
Alma

Giig (W)

Ana Devre Giris Gerilimi (Vdc)
Ana Devre Girig Akimi (Adc)
Kontrol Giris (Opsiyonel) Gerilimi (Vdc)
Kontrol Girig (Opsiyonel) Akimi (Adc)
Strekli Cikis Akimi (Arms)

Maks. Cikis Akimi (Arms)

Asiri Yiklenme (%)

Frenleme Direnci

Min. izin verilen frenleme direnci (Q)
Pozisyon Komut Tipi

Maks. Giris Frekansi

Elektronik Disli

Geri Besleme Kompanzasyonu (%)
Filtre

Hiz Komut Tipi

Hiz Kontrol Aralig

Filtre

Hiz Hassasiyeti

Tork Limiti

Tork Kontrol Komut Tipi
Filtre

Hiz Limiti

Kontrol Metodu

f e / (Elektriksel Frekans)
Enkoder Coziintirlugi

Haberlesme

8

5)

Protection

Calisma Sicakhig (°C)
Sogutma

Olgiiler (HxWxL) (mm)
Agirlik (kg)

* 17-21 bit BiSS/SSI mutlak ve 13 bir t artirimli enkoder, resolver destegi
e Tork, hiz ve pozisyon kontrol modlarinda ¢alisabilme

* Parametre ayarlari igin grafik arayiizii
* STO destegi

MLT Algak Gerilim Servo Sirtculeri ailesi, yliksek hiz ve yiiksek hassasiyet 6zellikleri ile endstriyel
servo uygulamalari igin gelismis bir hareket kontroliini temsil eder. Ayrica bu ailedeki drtinler hafif
araglar olarak hiz kontrol uygulamalari igin de uygundur. Kompakt ve saglam MLT Sirtciler, son
teknoloji endustriyel iletisim segenekleri, fonksiyonel glivenlik, sorunsuz motor galismasi, farkl geri
bildirim secenekleri, yazilim analizi ve izleme 6zellikleri ile 6n plana ¢ikiyor.

2 8
19.2 Vdc to 80 Vdc
13 25 38

19.2 Vdc to 80 Vdc
1 Adc
10 20 30
20 40 60
200%
Harici
2
Pulse & Direction, AB Mode
500 Kbps (Line Driver), 250 Kbps (Open Colector)
Elektronik Disli Desteklenmektedir
0-100
Alcak Gegiren Filtre
Analog Hiz Komutu (¢ 10V), Dahili Hiz Komutu
1:4300 rpm
Algak Gegiren

O ila %100 yiik dalgalanmalarinda %0,1 (mutlak enkoder)'den az
+ 10 gii¢ dalgalanmalarinda %0,1 (mutlak enkoder)’den az
0 °C ila 50 °C ortam sicakliginda dalgalanma %0,1 (mutlak enkoder)'den az

Parametre ayari lizerinden veya analog giris
Analog Tork Komutu (+10V), Dahili Tork Komutu
Algak Gegiren Filtre
Parametre ayari tizerinden veya analog giris
Vektor Kontrol
0-250 Hz

13 bit Artirimli / 17-21 bit Mutlak BiSS Enkoder / Resolver

RS-232/RS-485 (MODBUS RTU), USB, CANopen, EtherCAT®

Se_rvo Aktif, Alarm Slflrle}, Ters Kontrol Komut Girisi, Etkin Tork Siniri, Etkin Hiz Siniri, Acil Durdur, Ters Kisitlama Limiti,
lleri Kisitlama Limiti, lleri JOG Girig(JOGU), Geri JOG Girig(JOGD), Hiz Komutu Se¢mi O, Hiz Komutu Segimi 1,
Tork Komutu Segimi O, Sifir Hiz Kotrol

Servo Aktif, Servo Alarm Cikisi, Elektromanyetik Fren, Servo Hazir, Sifir Hiz, Ulasilan Tork Limiti
Asiri Yiikleme Uyari Cikisi, Hiz komutu segimi O, Hiz komutu segimi 1, Torkkomutu segimi O, Sifir Hiz Kontrol

Over Current, Over Voltage, Box Ambient Temperature, Low Voltage, Overload, Over Speed, IPM Temperature,
IPM Fault, Encoder Error, Fan Fault, Brake Loss, Phase Loss, Motor Error, EEPROM Error, Emergency Stop, WDT Reset

O to 55
DC-FAN
254 x 124 x 222
515
Cevrimdisi Otomatik Ayarlama

PC Arayliz, ekran ve tus takimi ile kolay devreye alma



ORTA GUC SERVO SURUCU DIS GORUNUSU

USB Baglantisi
Arayiiz baglantisi icin kullanilir.

Gosterge Ana Giris Konnektori

5 haneli ve 7 haneli led, servo durumunu 3 Faz 380 Vac baglantisi igin kullanilir
veya arizalarini goriintiler ve ayarlandiginda

gerekli parametreleri gosterebilir.

Kontrol Giris Konnektort
Enkoder Arabirimi 24 Vdc gli¢ beslemesi igin kullanilir.
Servo motorunun enkoderini

baglamak igin kullanilir.

1/O Arabirimi

Harici bir kontrol Gnitesine
(PLC) baglanmak veya
I/O sinyallerini kontrol
etmek icin kullanilir

Resolver Portu

Resolver baglantisi igin
kullanilir.

Motor Sicaklik Sensori Baglanti Portu

Motorun PT100 veya PT1000 sicaklik
sensord baglantist igin kullanilr. Motor ve Frenleme Direnci Konnektori

“— Motor ve rejeneratif direng baglantisi igin kullanilir.

STO Portu

Givenlik butonlarinin baglantisi igin kullanilir.

CANopen/EtherCAT®
Haberlesme Arabirimi

CANopen ve EtherCAT®
haberlesmesi icin kullanilir
Seri Haberlesme Arabirimi

Servo Suriiciiyli RS232 veya RS485 seri
haberlesme ile diger kontrol cihazlarina
baglanmak igin kullanilir.

SD MP XXX D3 XX
Urtin Adi Gerilim Serisi Gug Serisi Cikis Akimi Haberlesme Protokoli
Servo Sirici MP: Orta Giclu 020: 2 kW D3: 380V 3 Faz M: Modbus
030: 3 kW C: CANopen
045: 4.5 kW E: EtherCAT®
055: 5.5 kW

075: 7.5 kW

MLT DUSUK GERILiM URUN SERISi

Communication Protocol MODBUS CANopen EtherCAT® Closec Loop
M v X X v
© OPSIYONEL v X v

E OPSIYONEL X v v



MLT ORTA GUGLU SURUCU SERISi - MLT-SD-MP-XXX-D3-X

2 3 4,5 o) 7.5

Gig Kaynagi

Fren

Pozisyon
Kontrol
Modu

Hiz
Kontrol
Modu

Tork
Kontrol
Modu

Kontrol &
Haberlesme

Dijital Giris
Dijital Cikis

Givenli Koruma

Mekanik Olgiiler
& Sicaklik

Otomatik Ayar

Uriin Devreye
Alma

Giig (W)

Kontrol Grisi Gerilimi

Girig Akimi (Arms)

Kontrol Girig Gerilimi (Vac)

Ana Devre Girig Akimi (Arms)
Strekli Cikis Akimi (Arms)

Maks. Cikis Akimi (Arms)

Asiri Yiiklenme (%)

Frenleme Direnci

Min. izin verilen frenleme direnci (Q)
Pozisyon Komut Tipi

Maks. Giris Frekansi

Elektronik Disli

Geri Besleme Kompanzasyonu (%)
Filtre

Hiz Komut Tipi

Hiz Kontrol Aralig

Filtre

Hiz Hassasiyeti

Tork Limiti

Tork Kontrol Komut Tipi
Filtre

Hiz Limiti

Kontrol Metodu

f e / (Elektriksel Frekans)
Enkoder Cozunirligi

Haberlesme

6

5}

Koruma

Calisma Sicakligi (°C)
Sogutma

Olgiiler (HxWxL) (mm)
Agirlik (kg)

* 17-21 bit BiSS/SSI mutlak ve 13 bit artirimli enkoder, resolver destegi
e Tork, hiz ve pozisyon kontrol modlarinda ¢alisabilme

* Parametre ayarlari igin grafik arayiizi
e STO destegi

MLT Orta Gugli Servo Siricileri ailesi, yiksek hiz hassas konumlandirma ve tork kontrol ézellikleri
ile endistriyel servo uygulamalari igin gelismis bir hareket kontroliinii temsil eder. Standart
endstriyel panel boyutuna uygun ve saglam MLT siricileri, son teknoloji endUstriyel haberlesme
secenegi, sorunsuz motor calismasi, gesitli geri bildirim secenekleri, otomatik ayarlama, yazilim
analizi ve izleme arayUzleri ¢zellikleri ile 6n plana ¢ikiyor.

24 Vdc + 20%
1.5 Adc
Three Phase 380 ~ 460 Vac, +10%

8 12 15 21
6 11 15 19 25
18 33 45 57 55)
300% 300% 300% 300% 220%
Harici
60 40 30 20 20

Pulse & Direction, AB Mode
500 Kbps (Line Driver), 250 Kbps (Open Colector)
Elektronik Disli Desteklenmektedir
0-100
Algak Gegiren Filtre
Analog Hiz Komutu (¢ 10V), Dahili Hiz Komutu
1:5000 rpm
Algak Gegiren ve S-Curve Filtre

O ila %100 yiik dalgalanmalarinda %0,1 (mutlak enkoder)'den az
+ 10 gii¢ dalgalanmalarinda %0,1 (mutlak enkoder)’'den az
O °C ila 50 °C ortam sicakliginda dalgalanma %0,1 (mutlak enkoder)’den az

Parametre ayari izerinden veya analog giris
Analog Tork Komutu (£10V), Dahili Tork Komutu
Algak Gegiren Filtre
Parametre ayari tizerinden veya analog giris
Vektor Kontrol
0-250 Hz

13 bit Artirimli / 17-21 bit Mutlak BiSS Enkoder / Resolver

RS-232/RS-485 (MODBUS RTU), USB, CANopen, EtherCAT®

Servo Aktif, Alarm Sifirla, Yon Degistirme Girisi, Etkin Tork Siniri, Etkin Hiz Siniri, Acil Durdur, Ters Kisitlama Limiti,
lleri Kisitlama Limiti, lleri JOG Girig(JOGU), Geri JOG Girig(JOGD), Hiz Komutu Se¢mi O, Hiz Komutu Segimi 1,
Tork Komutu Segimi O, Sifir Hiz Kotrol

Servo Aktif, Alarm Sifirla, Yon Degistirme Girisi, Etkin Tork Siniri, Etkin Hiz Siniri, Acil Durdur, Ters Kisitlama Limiti, {leri Kisitlama Limiti,
lleri JOG Girig(JOGU), Geri JOG Giirig(JOGD), Hiz Komutu Segmi O, Hiz Komutu Segimi 1, Tork Komutu Segimi O, Sifir Hiz Kotrol

STO, Asirt akim, Agin gerilim, Dustik akim, Diisiik gerilim,' Asirt yiik, Asirt hiz, Modiil asiri isinma, IPM hatasi, Enkoder hatasi, Fan arizasi, Fan kaybi,
Fren arizasi, Motor hatasi, Eeprom hatasi, WDT sifirlama, lleri limit, Ters limit, Rejeneratif asin yuk hatasi, Rejeneratif asiri yiik uyarisi, Asin yiik uyarisi

O to 55
Fan sogutma
254 x 124 x 222
5.5
Cevrimdisi Otomatik Ayarlama

PC Arayliz, ekran ve tus takimi ile kolay devreye alma



MLT-MAT-LC DIS GORUNUS

Dijital Giris Arabirimi
Diger cihazlarin giris baglantilari
icin kullanihr.
EtherCAT® Haberlesme Arabirimi I - - 2ifiel € b Lesl it

EtherCAT® haberlesmesi icin kullanilir. ::ed?f;aar:grblr el el e

== AWDIBT

CANopen Haberlesme Arabirimi MAT-LC-EGI80T
CANopen haberlesmesi igin kullanilir. : Genisletme Modili Arabirimi
Genisletme Modili baglantisi igin

kullanilir.
Seri Haberlesme Arabirimi

RS232 veya RS485 seri haberlesme
ile diger kontrol cihazlarina baglanmak
icin kullanilir.

uadoNg>

S8YSM/ZEZSH

USB Baglantisi
Arayiiz baglantisi icin kullanihr.

e . WATLCEBOT
. 200N

. et ¢ 2

Durum Ledleri — B :Z;J'tp - DTN ok

Gig LED’i PLC'ye enerji verildiginde yanar. nsTop p DIGM;ﬂH o8

PLC calisirken Run LED’i yanar. Ui

PLC calismadiginda Stop LED'i yanar. " Turkey

Caligtir / Durdur Butonu

Dijital Cikis Arabirimi

Diger cihazlarin gikis baglantilari
icin kullanilir.

Dijital Cikis Durum Ledleri
Herhangi bir dijital ¢ikis aktif olursa

ledi yanar
MAT LC X XX XX
Urtin Adi Uriin Sinifi Haberlesme Protokolii Girig Sayisi ve Tipi Cikis Sayisi ve Tipi
Hareket ve LC: Lojik Kontrolor M: Modbus T: Transistor Giris T: Transistor Cikis
Otomasyon C: CANopen R: Role Cikisi

Teknolojileri E: EtherCAT®

MLT-MAT-LC URUN SERISi

Communication Protocol MODBUS CANopen EtherCAT® Closec Loop
M v X X X
© OPSIYONEL v X X

E OPSIYONEL X v v



MLT-MAT-LC - MLT-MAT-LC-X-XX-XX

MATLCE8BOT

* Yiksek Hiz Kontrolii

e Senkron Kontrol

* DIN Ray montaji

* 8’e kadar Genigletme Moduli

* Programlama Editori

* Ladder Diyagrami, Fonksiyon Blok Diyagrami
e Coklu Baglant

* 32 bit ARM iglemci

* PLCopen Uyumlu

* Program Ice/Disa Aktarma

* Parola Korumasi

MLT-MAT-LC serisi programlanabilir mantik kontrolérleri, endistriyel otomasyon sistemlerinde ylksek hiz, yliksek baglanti, kolay kullanim ve glvenilirligi destekler.
Hizli mantik islemleri, standart PLCopen IEC-61131 talimatlari ve ¢oklu fonksiyon kartlari sunan uygun maliyetli MLT-MAT-LC, ayni zamanda kullanicilar igin
endUstriyel ag tizerinden MLT motor suriicileri, servolar, HMI'lar ve proses kontrol cihazlari ve sensorleri baglayarak goklu iletisim protokollerini destekler.

Gerilim (Vdc)

Elektriksel

Ozellikler Giris Akimi (A)

Cikis Gerilimi (Vdc)

Clock Function
islemci
Digital I/O
islemci Hizi

Hafiza

SD RAM

Fonksiyonel Girig Ozellikleri
Ozellikler

Cikis Ozellikleri

Kontrol Ekseni Sayisi

interpolasyon Fonksiyon

Cikis Kontrol

Program Hafizasi

Analog Giris

Haberlesme Portlari

Editor

Haberlesme

Bier Calisma Sicaklig
Saklama Sicakhgi

Agirlik

Olgiiler (mm)

24 Vdcv

8 Transistor Giris --> 4mA
16 Transistor Cikig --> 16mA
Transistor Cikis --> 0.3A/nokta
Réle Cikis --> 1A/nokta

Transistor Cikis --> 30 Vdc
Réle Cikis --> 24 Vdc

Built-in real Time Clock
ARM Cortex
128 Noktaya kadar
1 GHz
4 GB eMMC
512 MB DDR3

NPN (Sink Giris Tipi) ve PNP (Source Giris Tipi)
24 VDC Tek Ortak Port Girig (10kHz - 200 kHz)

Transistor Cikis: (Diistik Hiz: 10kHz, Yiiksek Hiz: 200 kHz
/ Calisma Gerilimi: 5 ~ 30 VDC)

4 Eksen Pulse Cikis Kontroli
2 Eksen Interpolasyon

Pulse Cikis

2 MB
Genisletme Modiilleri ile
RS485/RS232, USB, Ethernet
SMB MAP (SMB Motion and Automotion Platform)
RS-232/RS-485 (MODBUS RTU), USB, CANopen, EtherCAT®

OC ~50C

20C ~ 60C
250g

95 x54 x 75
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